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DOF (Robotic (Arm�

������������������ هندسة الميكاترون������������القسم المطور:

�������

/SolidWorks, ROS, Gazebo, C �����������������القسم المطور:

C++

���������������������������� تقرير فني شامل لحقيبة الأعمنوع الملف��������القسم المطور:������6 مايو 02 مايو 2تصميم ومحاكاة ذراع آلي رباعي المحاور������������القسم المطور:

� .) ���������نوع الملف�����������

 ���� ����� ������ مخصص لمهام الالتق(DOF-4)���� ��� ������� إلى�� ����� ����� ���� ذو��� آلي�� ذو� أربعة���� درجات���� �� ������ 

 ������(Pick and Place)������ �������� ������� ������� ������ ��� خطوط�� مخصص لمهام الالتق ������ ������� �� ������درجات ��  

������درجات��������درجات������������� تقرير فني شامل لحقيبة الأعم����������������������� تقرير فني شامل لحقيبة الأعم�إلى������������������������ 

)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجة�AD� (نوع الملف�������������������������� (. �

 ������ ������� ��SolidWorks ����������� ������� ������ �� ������� ������ أربعة���� ���� ������  (Mates)���  

�� ������ ���� �����خطوط� ����� ���� ������ ��������� �� ���� ��� ������� ������� ��� �� ���� �����

�������خطوط����������������������������������درجات���������� : 

τ = F × r × sin(θ)

���������τ����������������F����������������������������������������rتقرير فني شامل لحقيبة الأعم�ذو����������������� ���

� .) �������تصميم ومحاكاة ذراع آلي رباعي المحاور�������������������تصميم ومحاكاة ذراع آلي رباعي المحاور���

Forward & Inverse)������ ���� درجات���� �� ������ ���� �����درجات� �� ����� ������ ����������� ������� �������� 

Kinematics)0.5±������������������������������������ تقرير فني شامل لحقيبة الأعم�إلى���������������������������������� mm� 

)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجة�oint� (نوع الملف���������������
����������

)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجة���������

��������������المحرك المستخ

)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجةActuator�

180° ~ 180°+Servo Motor - High Torque

��������������������������������������������������������������������أربعة������������������

���������1 مايو 2 ���������� تقرير فني شامل لحقيبة الأعم��������� - ���������



)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجة�oint� (نوع الملف���������������
����������

)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجة���������

��������������المحرك المستخ

)DAC( 2. التصميم الميكانيكي والنمذجةActuator�

�������������المفصل القاع

(Base)

درجات������

(Revolute)

(Shoulder) �����
درجات������

(Revolute)
90° ~ 45°+Servo Motor - Metal Gears

(�lbow) ������
درجات������

(Revolute)
135° ~ 135°+Servo Motor - Standard

(Gripper) �����������/خطوط������ / �����Micro Servo

تصميم ومحاكاة ذراع آلي رباعي المحاور����������المحرك المستخ�����������������القسم المطور:

 ����  ��  �����  ���������� �����ذو�   �����  ��URDF ��������  ���� إلى��   �����  Gazebo�����  �����  

 ���������(ROS)���  �����  ������� إلى��  ������ تقرير فني شامل لحقيبة الأعم   ���  � �����  �������  �����  ������ خطوط��������  �خطوط����   

������Arduino�

����������������� (. �

 ����� � ��� ������ ������ ������� ������ ������ ����� ��� ���� �����%94أربعة���� ������� ��������� ������  

�����������������خطوط�����������������������المفصل القاع������������������������������������ 

����� مايو ����2 مايو 2 ���������� تقرير فني شامل لحقيبة الأعم��������� - ���������
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